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Description 

La pr^sente invention a pour objet un dispositif 
de capteur de vitesse de rotation pour un organe 
tournant rnont^ h Tint^rieur d'un palier k roulement 
sur un organe non tournant, la determination de 
Vitesse de rotation se falsant par detection de 
champ magn^tique. Le dispositif de I'invention est 
utillsable en particulier pour d^tecter la vitesse de 
rotation dans un palier h roulement d'un moyeu de 
roue associ^ par exemple h un syst^me de freina- 
ge anti-blocage (ABS). 

Les dispositifs de ce type comprennent g^n^- 
ralement un ^l^ment codeur produlsant un champ 
magn^tique au moyen d'une bague magn^tis^e 
comportant une multitude de poles altem^s coop^- 
rant avec un capteur du type actif tel qu'une sonde 
k effet Hall, une magn^tor^sistance ou analogue, le 
capteur 6tant dispose en regard de T^l^ment co- 
deur avec un certain entrefer. 

On connalt d^j^ par la demande de brevet 
europ^en EP 319 355 un roulement k d^tecteur de 
champ magn^tique utilisant un anneau multlpolaire 
associ^ k un d^tecteur de champ magn^tique pou- 
vant comporter un concentrateur de flux magn^ti- 
que. Malgr^ I'avantage du faible encombrement 
d'un tel dispositif de capteur int^gr^ dans un roule- 
ment, on constate cependant un certain nombre 
d'inconv^nients. Tout d'abord la structure du roule- 
ment doit §tre congue en fonctlon du dispositif de 
capteur utilise. De plus la mesure est perturb^e 
lors de variations excessives d'entrefer entre Tan- 
neau multipolaire et le capteur, de telles variations 
d'entrefer pouvant se presenter notamment lors de 
d^fauts de rotation de I'anneau multipolaire (voilage 
ou excentrage par exemple). 

De la m§me manifere, dans la demande de 
brevet frangais 2 640 706 se trouve d6crit un palier 
h roulement muni d'un dispositif de capteur de 
Vitesse annulaire rapport^ axialement sur un Ele- 
ment non tournant du palier h roulement. Ce dispo- 
sitif pr^sente des avantages en ce qui concerne la 
facility de mise en place et la protection vis-a-vis 
du milieu ext^rieur. Toutefois comme pr^c^dem- 
ment, un voilage Eventual de rei^ment codeur ou 
de son support peut provoquer des perturbations 
dans la detection du fait d'une variation d'entrefer. 
Ce dispositif est en outre sensible h des d^fauts de 
positionnement axial relatifs entre T^l^ment codeur 
et le capteur. 

Le brevet US 3 742 243 d^crit un dispositif de 
capteur de vitesse de rotation d'un organe tournant 
au moyen d'une sonde k effet Hall associ^e h une 
bague multipolaire. La bague multipolaire est r^ali- 
s§e au moyen d'un aimant h polarisation axiale 
comportant deux plaques polaires munies de 
dents, chaque plaque constituant ainsi une rang^e 
de dents de polarlt4s opposSes d'une plaque h 


I'autre. Le capteur k effet Hall est muni de moyens 
adapt^s pour recueiilir les champs magn^tiques 
g^n^r^s par la bague multipolaire et pour concen- 
trer les flux ainsi recueillis sur le capteur propre- 

5 ment dit. Si ce dispositif pr^sente I'avantage 
d'ameliorer la quality du signal en permettant dans 
une certaine mesure de r^duire Teffet d'^ventuels 
d^fauts de voilage ou de faux ronds de la bague 
multipolaire. il pr^sente en revanche Tinconv^nient 

10 d'etre de structure complexe et de presenter un 
encombrement important. 

La pr^sente invention a done pour objet un 
dispositif de capteur de vitesse permettant I'obten- 
tion d'un signal fiable. r^gulier et suffisamment 

75 puissant pour §tre exploit^ convenablement avec 
un entrefer entre le capteur et I'^l^ment codeur 
aussi r^duit et aussi constant que possible gr§ce h 
une structure simple et peu coOteuse, le dispositif 
etant trhs peu sensible aux variations d'entrefer 

20 entre le capteur et I'anneau multipolaire et assurant 
en outre une bonne protection de I'^l^ment codeur 
et du capteur par rapport au milieu ext^rieur. 

L'invention a 6galement pour objet un dispositif 
de capteur de vitesse dans lequel les lignes de 

25 champ magn^tique sont canalis^es vers le capteur 
avec un minimum de perte. 

Tel qu'il est revendiqu^, le dispositif de capteur 
de Vitesse de rotation d'un organe tournant monte 
par rinterm^diaire d'un palier k roulement sur un 

30 organe non tournant, comprend un ^l^ment codeur 
solidaire de Torgane tournant produisant un champ 
magn^tique altern^ au moyen d'un anneau multipo- 
laire et, au moins un ^l^ment capteur solidaire de 
I'organe non tournant et dispose en regard de 

35 rei^ment codeur avec un entrefer. L'^l^ment cap- 
teur comporte un capteur proprement dit et au 
moins un 6l4ment concentrateur de flux magn^ti- 
que associ^ au capteur. Selon Tinvention, le dispo- 
sitif comprend deux 6l6ments s^par^s concentra- 

40 teurs de flux pr^sentant chacun une portion de 
concentration de flux prolong^e par une branche 
collectrice de flux. Le capteur est mont4 entre les 
deux portions de concentration de flux et I'anneau 
multipolaire est dispose entre deux branches col- 

45 lectrices de flux de fagon que deux poles de 
signes opposes soient simultan^ment et respecti- 
vement en regard des deux branches collectrices 
de flux. 

Le capteur ainsi que les deux elements 
50 concentrateurs de flux sont de preference noy^s 
dans une mati§re moulable telle qu'une r^sine syn- 
thetique, les deux extr^mit^s des deux branches 
collectrices de flux faisant saillie k I'exterieur d^fi- 
nissant ainsi un espace k I'interieur duquel peut 
55 detiler I'anneau multipolaire en rotation. 

Les elements concentrateurs de flux presentent 
avantageusement une forme repliee en U. 
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Dans un premier mode de realisation. I'anneau 
multlpolaire pr^sente une magnetisation radiale. 
ue lament capteur est alors dispose axiatement en 
regard de I'anneau multipolaire de faQon que les 
deux branches collectrices de flux soient dispos^es 
avec un entrefer radial en regard des poles externe 
et interne de I'anneau multipolaire. A cet egard on 
entend par pole externe. le pole etant radialement 
le plus eioigne de I'axe de rotation du palier et par 
pole interne, celui etant au contraire radialement le 
plus proche de I'axe de rotation du palier. 

L'eiement capteur est de preference solidaire 
d'une couronne de montage destinee k etre fixee 
par exemple par encliquetage sur une piece non 
tournante du palier h roulement. 

Dans un mode de realisation avantageux. I'an- 
neau multipolaire est monte sur un fiasque de 
support faisant partie d'un joint d'etancheite lateral 
du palier h roulement. La couronne de montage de 
reiement capteur peut alors §tre directement encli- 
quetee sur Tarmature du joint d'etancheite. L'etan- 
cheite peut encore etre ameiioree en prevoyant 
une levre d'etancheite suppiementaire montee sur 
le fiasque de support et capable d'entrer en 
contact avec un rebord de la couronne de monta- 
ge. 

Un circuit imprime de traitement du signal emis 
par le capteur peut etre aisement integre dans ia 
couronne de montage. Celle-ci peut comporter une 
tete de connexion reliee eiectriquement au capteur 
par I'intermediaire du circuit Imprime et permettant 
la transmission du signal emis par le capteur h une 
unite de traitement externe faisant par exemple 
partie d'un syst^me anti-blocage de frein (ABS). 

bans un autre mode de realisation. I'anneau 
multipolaire presente une magnetisation axiale. 
L'eiement capteur est alors dispose radialement en 
regard de I'anneau multipolaire de faQon que les 
deux branches collectrices de flux soient disposees 
avec un entrefer axial en regard des pdles lateraux 
de I'anneau multipolaire. 

L'eiement capteur peut par exemple presenter 
une forme de bouchon monte radialement dans un 
orifice pratique dans une piece non tournante. 

Selon un mode particulier de realisation de 
rinvention dans le cas oD le capteur est constitue 
par une bobine d'induction du type passif, les deux 
elements concentrateurs de flux sent remplaces 
par un seui element concentrateur de flux sous 
forme d'un U dont les branches constituent les 
branches collectrices de flux. La bobine d'induction 
est disposee autour d'une partie de reiement 
concentrateur de flux en U. 

L'invention sera mieux comprise h retude de la 
description detainee de quelques modes de realisa- 
tion pris k titre d'exemples nullement limitatifs et 
illustres par les desslns annexes sur lesquels : 


la figure 1 est une vue en coupe axiale d'un 
dispositif de capteur de vitesse selon l'invention 
comportant un anneau multipolaire h aimantation 
radiale; 

5 la figure 2 est une vue exterieure de droite de 
i'eiement capteur utilise dans le dispositif de la 
figure 1 ; 

les figures 3 et 4 montrent en perspective deux 
modes de realisation d'eiements concentrateurs 

10 de flux pouvant etre utilises dans un dispositif 
de capteur de l'invention; 
les figures 5a et 5b illustrent en coupe deux cas 
de deplacement relatif de I'anneau magnetique 
multipolaire par rapport au capteur; 

75 la figure 6 illustre en coupe partielle, un mode 
de realisation dans lequel I'anneau multipolaire 
presente une aimantation axiale; et 
les figures 7 ^ 10 montrent des vues partielles 
en coupe axiale de quatre modes de realisation 

20 de l'invention avec I'anneau multipolaire pourvu 
d'une aimantation radiale et un ou plusieurs 
capteurs passifs. 

Tel qu'il est illustre sur les figures 1 et 2. le 
dispositif de capteur de vitesse selon l'invention est 

25 monte sur un palier ^ roulement 1 comportant une 
bague exterieure tournante 2 et deux demi-bagues 
• interieures non tournantes 3, 4. Entre la bague 
exterieure 2 et les deux demi-bagues interieures 3, 
4 sent montees deux rangees de billes 5, 6 ^ 

30 contacts obliques maintenues avec un ecartement 
convenable par une cage 7. L'etancheite laterale 
du palier k roulement 1 est assuree d'un cote par 
un joint d'etancheite de type classique 8 et de 
Tautre par un joint d'etancheite 9 adapte au monta- 

35 ge de reiement codeur du dispositif de capteur de 
Vitesse de rotation selon l'invention. A cet effet. le 
joint d'etancheite 9 presente un fiasque de support 
10. de preference en materiau amagnetique tel 
qu'un acier inox. monte dans Taiesage de la bague 

40 exterieure 2 et muni d'une collerette radiale 11 , un 
anneau multipolaire 12 k magnetisation radiale 
etant fixe sur ladite collerette radiale 11 directe- 
ment ou par I'intermediaire d'une couronne 13 non 
magnetique realisee par exemple en eiastomere ou 

45 en matiere plastique. Le joint d'etancheite 9 pre- 
sente une bague annulaire d'etancheite 14 par 
exemple en caoutchouc venant en contact de frot- 
tement avec une armature 15 montee autour de la 
demi-bague 4. L'armature 15 presente une colleret- 

50 te 16 munie d'une pluralite de fentes 17 et de deux 
encoches d'indexation diametralement opposees 
ouvertes axialement, non representees sur les figu- 
res. 

Le dispositif de capteur de vitesse de I'inven- 
55 tion comprend I'anneau multipolaire 12 jouant le 
role d'eiement codeur et un element capteur refe- 
rence 18 dans son ensemble. 


3 
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L'anneau multipolaire 12 mont^ sur son sup- 
port amagn^tique 13 afin d'^viter la dispersion des 
champs magn^tlques dans les pieces avoisinantes 
est constitu^ par exemple par une plurality d*ai- 
mants permanents places cot^ ^ cote, h aimanta- 
tion altern^e. 

L'^l^ment capteur 1 8 visible ^galennent sur les 
figures 5a et 5b comprend un capteur actif 19 qui 
peut §tre constltu6 par exemple par une sonde h 
effet Hall, une magn4tor4si stance ou un 4 lament 
actif analogue. Le capteur actif 19 est dispose 
directement entre deux 6l§ments 20, 21 concentra- 
teurs de flux magn^tique r^alls^s par exemple en 
acier magn^tlque. Les deux 6 laments concentra- 
teurs 20, 21 sont de structure identique, r^l^ment 
concentrateur 20 etant dispose radialement ^ Vex- 
t§rieur par rapport ^ I'axe de rotation du palier 1 
tandis que I'^l^ment concentrateur 21 est dispose 
k rint^rieur par rapport h T^l^ment concentrateur 
20. 

L*un des ^i^ments concentrateurs de fiux 20 
est illustr^ en perspective sur la figure 3. L'6l§ment 
concentrateur 20 pr^sente une branche collectrice 
de flux 20b dont la largeur est adapt^e ^ la targeur 
des segments polaires de l'anneau multipolaire 12 
avec lesquels elle vient en regard. L'^ lament 
concentrateur 20 pr6sente 6galement une portion 
de concentration de flux 20c dont la largeur est 
adapt^e h celle du capteur 19. La branche collectri- 
ce de flux 20b se prolonge par une partie 20a de 
memo largeur que la portion 20c et repli^e en U 
pour se poursulvre sous la forme de la portion 20c 
parall^le et en contact direct avec le capteur 19. 
Comme on le volt en particulier sur la figure 3, la 
portion de concentration de flux 20c est plus large 
que la branche collectrice de flux 20b. Elle est de 
m§me largeur que la partie 20a. 

Lorsque les deux ^l^ments concentrateurs de 
flux magn^tique 20 et 21 sont disposes en contact 
sur chacune des faces interne et externe du cap- 
teur 19 comme illustr^ sur les figures 1, 5a et 5b, 
on comprend que grSce k la forme en U des 
^l^ments 20 et 21 . les branches collectrices de flux 
20b, 21b fassent sailiie au-del^ du capteur 19 et 
des portions de concentration de flux 20c, 21c. Un 
espace 22 se trouve d^fini entre les extr^mit^s des 
deux branches collectrices de flux 20b, 21b 
rint^rieur duquel se trouve log^ Tanneau multipolai- 
re 12 entraTn^ en rotation. L'ensemble constitu6 
par le capteur 19 et les deux 4l4ments concentra- 
teurs 20 et 21 est noy6 par surmoulage k I'int^rieur 
d'un bloc 23 de r^sine ou de mati^re plastique 
moulable ^lectriquement isolante constituant la- 
ment capteur 18 dans son ensemble. 

L'^l^ment capteur 18 est solidaire d'une cou- 
ronne de montage 24 visible sur les figures 1 et 2 
pr^sentant une plurality de griffes radiates 25 capa- 
bles de venir s'encliqueter dans les fentes 17 de 
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I'armature 15. les griffes 25 4tant dispos^es dans 
I'al^sage de la couronne 24 et venant p^n^trer 
depuis Text^rieur dans les fentes 17. Les griffes 25 
sont am^nag^es k Textr^mit^ de doigts ^lastiques 

5 25a issus de la couronne 24 et vtsibles en partie 
sur la figure 1. A Tendroit du capteur 19 et en 
position dlam^tralement oppos6e, ces doigts ^lasti- 
ques sont remplac^s par des pions d'indexation 
25b capables de p^n^trer dans les encoches d*in- 

10 dexation axialement ouvertes pr^vues sur la colle- 
rette 16. Les concentrateurs de flux 20 et 21 peu- 
vent comporter des trous 27 servant au centrage 
desdits concentrateurs dans le moule avant sur- 
moulage de la couronne de montage 24. 

75 Un circuit Imprlm^ 26 est reli4 6lectriquement 

au capteur 19 afin de r^atiser un traitement preala- 
ble du signal ^mis par le capteur 19. Le circuit 
imprim^ 26 est int^gr^ dans la couronne de monta- 
ge 24 k proximity de T^l^ment capteur 18. Des 

20 broches de connexion 28 relient le circuit imprime 
26 k une tete de connexion 29 int^gr^e k la 
couronne de montage 24 et permettant la transmis- 
sion du signal ^mis par le capteur 19 jusqu'^ une 
unit§ de traitement ext^rieur faisant par exemple 

26 partie d'un dispositif anti-blocage de roue de vehi- 
cule automobile. 

Si cela est n^cessaire. on peut pr^voir des 
moyens d'^tanch^it^ supplemental res pour parfaire 
risolation par rapport au milieu ext^rieur. A titre 

30 d'exemple on a illustr^ sur la figure 1 une variante 
representee en trait interrompu dans laquelle la 
couronne de montage 24 pr^sente un rebord peri- 
ph^rique 30 avec lequel entre en contact une l^vre 
d*etancheite 31 faisant partie de la bague 13 ser- 

35 vant de fixation k l'anneau multipolaire 12. 

Bien que sur les figures 1 et 2 on ait illustre le 
montage du dispositif de capteur de vitesse selon 
I'invention sur un palier k roulement de type classi- 
que, on comprendra que le dispositif de I'invention 

40 pourralt §tre applique avantageusement dans un 
roulement integre de roue non motrice de vehicule, 
les bagues interieures 3, 4 du roulement etant fixes 
et la bague exterieure presentant des moyens per- 
mettant de supporter la roue et le disque de frein 

45 et etant entraTnee en rotation. 

En se reportant maintenant aux figures 5a et 
5b on va montrer que le dispositif de Tinvention 
reste tr^s peu sensible k de legers detauts de 
positionnement relatifs entre Tanneau multipolaire 

50 12 et reiement capteur 18. 

Grace k la disposition selon Tinvention. la tran- 
smission des lignes de champ magnetique de l'an- 
neau multipolaire 12 vers le capteur 19 ne se fait 
pas directement mais au contraire par Tintermediai- 

55 re des deux elements concentrateurs de flux 20 et 
21. En effet reiement capteur 18 est dispose par 
rapport k l'anneau multipolaire 12 de telle mani^re 
que ce dernier defile en rotation entre les branches 
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collectrices 20b, 21b. Lorsqu'une branch© collectri- 
ce telle que 20b est en regard d'un pdle par 
exemple d'un pole nord de Panneau multipolaire, 
I'autre branche collectrlce 21b est en regard d'un 
pole de signe oppose c*est-^-dlre id d*un p6le sud 
du meme segment de Tanneau multipolaire 12. 
L'entrefer entre le pole nord et la branche collectrl- 
ce 20b 6Xan\ not4 Ei tandis que l'entrefer entre le 
p6le sud du meme ^l^ment et la branche collectrl- 
ce 21b est not^ E2 comme on peut le voir sur la 
figure 5a k titre d'exemple. Sur cette figure, on a 
repr^sent^ uh I4ger d^faut de positionnement de 
r^lement capteur 18 par rapport h t*anneau multi- 
polaire 12 tel que l'entrefer Ei soit sup^rieur h 
l'entrefer E2. Malgr4 ce d^faut, la somme des deux 
entrefers Ei et E2 entre les branches collectrices 
20b et 21b reste constante. Une augmentation de 
l'entrefer Ei correspond k une diminution de l'en- 
trefer E2 de la m§me valeur et vice versa. Sur la 
figure 5b on a repr^sent^ un d^faut de positionne- 
ment inverse dans lequel l'entrefer Ei est inf^rieur 
^ l'entrefer E2. 

Dans tous les cas, 4tant donn§ que la somme 
des deux entrefers reste constante, le signal regu 
par le capteur 19 n'est pratiquement pas affect^ 
par les d^placements relatifs de I'anneau multipo- 
laire 12 par rapport aux branches collectrices 20b, 
21b dans un plan perpendiculaire k ces branches. 

D'autre part, tout d^placement relatif de I'an- 
neau multipolaire 12 par rapport aux branches col- 
lectrices 20b, 21b dans un plan parall^le h ces 
derni^res n*affecte pas non plus sensiblement le 
signal 6mis par le capteur 19 dans la mesure oCi 
Tanneau multipolaire 12 reste situ§ en majeure 
partie h I'int^rieur de Tespace 22 entre les bran- 
ches collectrices 20b et 21b. Le dispositif de Tin- 
ventlon est done tr^s peu sensible au voilage et au 
faux rond de rotation qui pourraient exister sur 
I'anneau multipolaire lui-m§me 12 et/ou son sup- 
port constitu^ par la collerette radiale 11 de 1' arma- 
ture 10. 

La figure 4 illustre une varlante de realisation 
d'un element concentrateur de flux r6f§renc4 32 
dans son ensemble et pr^sentant comme I'^l^ment 
concentrateur de flux 20 illustr^ sur la figure 3 une 
branche collectrlce de flux 32b. Celle-ci est solidai- 
re d'une portion massive 32a jouant le rdle de 
concentrateur de flux et qui vient en contact direct 
avec le capteur 19 comme c'6tait le cas de la 
portion de concentration de flux 20c de I'^l^ment 
20. 

Le mode de realisation illustre sur la figure 6 
sur laquelle les pieces identiques ou analogues 
portent les m§mes references illustre Tapplication 
de I'invention h un anneau multipolaire 12 k aiman- 
tation axiale. L'anneau multipolaire 12 est monte 
sur un support amagnetique 13 par exemple en 
matl^re plasttque solldaire d'une bague 33, de pre- 


ference amagnetique elle aussi, montee k Textre- 
mite d'un arbre 34 sur lequel est egalement monte 
un routement 1 qui est ici un roulement k billes k 
simple rangee de billes. 

5 ueiement capteur 18 qui est de structure ana- 

logue k celui utilise precedemment illustre sur les 
figures 1 ^ 5 est dispose de fagon que les deux 
branches collectrices 20b, 21b se trouvent en re- 
gard des p6tes lateraux de signes opposes de 

10 l'anneau multipolaire 12 avec un entrefer axial, 
ueiement capteur 18 est solldaire d'un bouchon 35 
qui traverse une perforation 36 pratiquee dans une 
pi^ce non tournante 37 k i'interieur de laquelle se 
trouve montee la bague exterieure 2 du roulement 

75 1. Une barrette 38 venant coiffer la face frontale 
exterieure de la pi^ce non tournante 37 permet de 
s'assurer de Torientation convenable de reiement 
capteur 18 lors du montage du bouchon 35, jouant 
ainsi une fonction de detrompage. 

20 Au lieu d'avoir un capteur actif 19, I'invention 
permet rutilisation d'un capteur passif dans reie- 
ment capteur 18. 

Comme illustre sur la figure 7, I'eiement cap- 
teur 18 comprend un capteur passif 39 sous forme 

25 d'une bobine dont le noyau 40 est en fer doux, 
deux elements concentrateurs de flux 41 et 42 
presentant une branche collectrice de flux 41b, 42b 
et une portion de concentration de flux 41c, 42c. 
Des branches collectrices 41b, 42b sent disposees 

30 de la meme mani&re que celle illustree sur les 
figures 1, 5a et 5b pour une aimantation radiale de 
l'anneau multipolaire 12. Les portions de concen- 
tration 41c, 42c sont de forme et de dimensions 
adaptees au noyau 40 de la bobine et sont dispo- 

35 sees en regard des extremites du noyau 40 res- 
pectivement. 

Lorsque I'anneau multipolaire 12 est entraTne 
en rotation, le champ magnetique guide par les 
elements concentrateurs 41, 42 et traversant la 

40 bobine 39 varie et gene re un courant induit dans 
cette derniere, la frequence du courant induit dans 
la bobine 39 etant proportionnelle k la vitesse de 
rotation de l'anneau multipolaire 12. 

La figure 8 montre une varlante de la figure 7 

45 avec le capteur 39 constitue par deux bobines 43a, 
43b et un almant permanent 44 dont les poles 
opposes s'alignent radialement. Les noyaux 45a, 
45b des bobines 43a, 43b se trouvent dans le 
prolongement Tun de I'autre et sont separes I'un 

50 de I'autre par I'aimant permanent 44 dont les pdles 
sont en contact avec les noyaux des bobines, les 
bobines etant connectees eiectriquement Tune k 
I'autre. 

Comme illustre sur la figure 9, reiement cap- 
65 teur 18 comprend un capteur passif 39 sous forme 
d'une bobine d'induction et un element concentra- 
teur de flux 46 en remplacement des deux ele- 
ments concentrateurs dans les modes de realisa- 
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tion de rinvention d^crits pr^cidemment. 

L'^t^ment concentrateur unique 46 est r^alis^ 
en mat^riau ferromagn^tique sous forme d'un U 
dont les parties d'extr6mit§ des branches parall^les 
constituent les branches collectrices de flux 46a, 
46b, lesdites branches collectrices 4tant dispos^es 
de la m§me manifere que les modes pr6c§dents 
par rapport k Tanneau multipolaire k aimantation 
radiale. Une partie de I'^l^ment concentrateur 46 
en U, autre que les branches collectrices 46a, 46b, 
constitue le noyau de la bobine 39. 

la figure 10 illustre un mode de realisation 
proche de celui illustr^ sur la figure 9. La seule 
difference est que la bobine 39 forme un anneau 
dont le dlam§tre est sensiblement le meme que le 
diam^tre de I'anneau multipolaire 12, un ou plu- 
sieurs eiement(s) concentrateur(s) de flux 46 etant 
dispose(s) sur la circonf^rence de la bobine 39 de 
manidre k ce que tous les concentrateurs fassent 
circuler simultan^ment dans la bobine des lignes 
de champ magn^tique de sens identique. 

Revendlcatlons 

1. Dlspositif de capteur de vitesse de rotation 
d'un organe tournant monte par rinterm^diaire 
d'un palier k roulement (1) sur un organe non 
tournant, comprenant un element codeur soli- 
daire de Torgane tournant produlsant un 
champ magn^tique altern^ au moyen d'un an- 
neau multipolaire (12) et, au moins un element 
capteur (18) solidaire de I'organe non tournant 
et dispose en regard de rei^ment codeur avec 
un entrefer, reiement capteur comportant un 
capteur proprement dit (19, 39) et au moins un 
element concentrateur de flux magn^tique (20. 
21 , 41 , 42) associe au capteur, caracterise par 
le fait quMI comprend deux elements s^par^s 
concentrateurs de flux pr^sentant chacun une 
portion de concentration de flux (20c, 21c, 41c, 
42c) prolong^e par une branche collectrice de 
flux (20b, 21b, 41b, 42b). que le capteur est 
monte entre les deux portions de concentration 
de flux et, que I'anneau multipolaire (12) est 
dispose entre deux branches collectrices de 
flux de fagon que deux poles de signes oppo- 
ses soient simultanement et respectlvement en 
regard des deux branches collectrices de flux. 

2. Dispositif selon la revendication 1, caracterise 
par le fait que le capteur (19; 39) et les deux 
elements concentrateurs de flux (20, 21; 41, 
42) sont noyes dans une matlfere moulable, les 
extremites des deux branches collectrices de 
flux (20b, 21b; 41b, 42b) faisant saillie vers 
Texterieur. 


3. Dispositif selon la revendication 1 ou 2. carac- 
terise par le fait que I'anneau multipolaire (12) 
presente une magnetisation radiale, reiement 
capteur (18) etant dispose axialement en re- 

5 gard de I'anneau multipolaire de fagon que les 

deux branches collectrices de flux (20b, 21b; 
41b, 42b) soient disposees avec un entrefer 
radial en regard des poles externe et interne 
de I'anneau multipolaire. 

10 

4. Dispositif selon la revendication 3, caracterise 
par le fait que reiement capteur (18) est soli- 
daire d'une couronne de montage (24) qui peut 
etre encliquetee sur une piece non tournante 

75 (15). 

5. Dispositif selon la revendication 4. caracterise 
par le fait que I'anneau multipolaire (12) est 
monte sur un flasque de support (10) faisant 

20 partie d'un joint d'etancheite lateral (9) du pa- 
lier k roulement (1), la couronne de montage 
(24) de reiement capteur (18) etant enclique- 
tee sur I'armature (15) non tournante du joint 
d'etancheite (9) precite. 

26 

6. Dispositif selon la revendication 5, caracterise 
par le fait qu'une levre d'etancheite suppie- 
mentaire (31) est montee sur le flasque de 
support (10) et entre en contact avec un re- 

30 bord (30) de la couronne de montage (24). 

7. Dispositif selon Tune quelconque des revendi- 
cations 4^6, caracterise par le fait qu'un 
circuit imprime de traitement du signal (26) est 

35 integre dans la couronne de montage (24) la- 

quelle presente en outre une tete de connexion 
(29) reliee eiectriquement au capteur (19; 39) 
et permettant la transmission du signal emis 
par le capteur k une unite de traitement exte- 

40 rieure. 

8. Dispositif selon la revendication 1 ou 2, carac- 
terise par le fait que I'anneau multipolaire pre- 
sente une magnetisation axiale, reiement cap- 

45 teur (18) etant dispose radialement en regard 

de I'anneau multipolaire (12) de fagon que les 
branches collectrices de flux (20b, 21b) soient 
disposees avec un entrefer axial en regard des 
pdles lateraux de I'anneau multipolaire. 

50 

9. Dispositif selon la revendication 8, caracterise 
par le fait que reiement capteur (18) est soli- 
daire d'un bouchon (35) venant se placer ra- 
dialement k travers une piece non tournante 

55 (37). 

10. Dispositif selon I'une des revendications prece- 
dentes, caracterise par le fait que les elements 
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concentrateurs de flux (20. 21) pr^sentent une 
forme repli6e en U. 

11. Dispositif selon Tune des revendications pr6c6- 
dentes, caract6ris4 par le fait que Id capteur 5 
(19) est du type actif tel qu*une sonde h effet 
Hall, une magndtor^sistance ou analogue. 

12. Dispositif selon Tune des revendication 1 2i 10, 
caract^ris^ par te fait que le capteur (39) est io 
du type passif comprenant une ou deux bobi- 

nes d'induction (43a, 43b) dont le(s) noyau(x) 
(40; 45a, 45b) est (sont) en regard des portions 
de concentration de flux (41c, 42c) des 6\6- 
ments concentrateurs (41 ,42). 75 

13. Dispositif selon la revendication 12, caract§ris6 
par le fait que les deux bobines (43a, 43b) se 
trouvent dans le prolongement Tune de Tautre 

et sont s6par6es par un aimant permanent (44) 20 
dont les poles sont en contact avec tes noyaux 
(45a. 45b) des bobines, lesdites bobines 6tant 
connect^es ^lectriquement I'une k I'autre. 

14. Dispositif de capteur de vitesse de rotation 25 
d'un organe tournant monte par Tinterm^diaire 
d'un palier h roulement (1) sur un organe non 
tournant, comprenant un ^l^ment codeur soli- 
daire de Torgane tournant produisant un 
champ magn^tique altern^ au moyen d'un an- 30 
neau multipolaire (12) et, au moins un ^l^ment 
capteur (18) solidaire de I'organe non tournant 

et dispose en regard de r6l4ment codeur avec 
un entrefer I'^l^ment capteur comportant un 
capteur proprement dit et plusieurs ^l^ments 35 
concentrateurs de flux magn^tique associ^s au 
capteur, caract^ris6 par le fait que les 
ments concentrateurs (46) de flux magn^tique 
pr^s^ntent la forme d'un U dont les parties 
d'extr^mlt^s des branches parallfeles consti- 40 
tuent deux branches collectrices (46a, 46b) de 
flux magn^tique et, que le capteur (39) est du 
type passif sous forme d*une bobine entourant 
une partie de I'^l^ment concentrateur autre 
que les branches collectrices de flux, Tanneau 45 
multipolaire (12) 4tant dispose entre les deux 
branches collectrices de flux de fagon que 
deux poles de signes opposes soient simulta- 
n6ment et respectivement en regard des deux 
branches collectrices de flux. 50 

15. Dispositif selon la revendication 14, caract^ris^ 
par le fait que la bobine (39) constituant le 
capteur passif est r^alis^e sous forme d*un 
anneau dont le diamltre est sensiblement 55 
identique au diam^tre de I'anneau multipolaire 
(12). 


18. Dispositif selon la revendication 15, caracteris^ 
par le fait qu*il comprend plusieurs 6l6ments 
concentrateurs de flux (46) disposes sur la 
circonf^rence de la bobine (39) de manl^re k 
ce que tous les 6l4ments concentrateurs fas- 
sent circuler simultan^ment dans la bobine des 
lignes de champ magn6tique de sens identi- 
que. 

17. Dispositif de capteur de vitesse de rotation 
d'un organe tournant mont4 par I'interm^diaire 
d'un palier h roulement (1 ) sur un organe non 
tournant, comprenant un ^l^ment codeur soli- 
daire de Torgane tournant produisant un 
champ magn^tique altern^ au moyen d'un an- 
neau multipolaire (12) et, au moins un ^l^ment 
capteur (18) solidaire de I'organe non tournant 
et dispose en regard de I'^l^ment codeur avec 
un entrefer, I'^l^ment capteur comportant un 
capteur proprement dit et un 6l6ment concen- 
trateur de flux magn^tique associ^ au capteur, 
caract4ris6 par le fait que I'^l^ment concentra- 
teur (46) de flux magn^tique pr^sente la forme 
d'un U dont les parties d'extr^mit^s des bran- 
ches parall^les constituent deux branches col- 
lectrices (46a, 46b) de flux magn^tique et. que 
le capteur (39) est du type passif sous forme 
d'une bobine entourant une partie de I'^l^ment 
concentrateur autre que les branches collectri- 
ces de flux, une partie de I'dl^ment concentra- 
teur 46 en U, autre que les branches collectri- 
ces 46a. 46b, constituant le noyau de la bobi- 
ne 39, I'anneau multipolaire (12) ^tant dispose 
entre les deux branches collectrices de flux de 
fagon que deux poles de signes opposes 
soient simultan^ment et respectivement en re- 
gard des deux branches collectrices de flux. 

18. Dispositif selon la revendication 17 caract6ris6 
par le fait que la bobine (39) constituant le 
capteur passif est enroul^e autour d'une partie 
de r^l^ment concentrateur. 

19. Palier h roulement 4quip4 d'un dispositif de 
capteur de vitesse de rotation selon I'une quel- 
conque des revendications pr^c4dentes. 

Claims 

1. Sensor device for speed of rotation of a turning 
member mounted by the agency of a rotating 
bearing (1) onto a non-turning member, com- 
prising a coder element integral with the tum- 
ing member producing an alternating magnetic 
field by means of a multipolar annulus (12) and 
at least one sensor element (18) integral with 
the non-turning member, and arranged oppo- 
site the coder element with an air gap, the 
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sensor element comprising a sensor proper 
(19, 39) and at least one magnetic flux con- 
centrator element (20, 21, 41. 42) associated 
with the sensor, characterized by the fact that 
it comprises two separate flux concentrator 5 
elements each having a flux concentration por- 
tion (20c. 21c, 41c, 42c) extended by a flux 
collector branch (20b, 21b. 41b, 42b). that the 
sensor is mounted between the two flux con- 
centration portions and that the multipolar an- io 
nulus (12) is arranged between two flux collec- 
tor branches such that two poles of opposite 
signs are simultaneously and respectively op- 
posite the two flux collector branches. 

15 

2. Device according to Claim 1, characterized by 
the fact that the sensor (19; 39) and the two 
flux concentrator elements (20, 21 ; 41 , 42) are 
immersed in a mouldable material, the extrem- 
ities of the two flux collector branches (20b, 20 
21 b; 41 b, 42b) projecting outwards. 

3. Device according to Claim 1 or 2, character- 
ized by the fact that the multipolar annulus (12) 

has a radial magnetization, the sensor element 25 
(18) being arranged axially opposite the mul- 
tipolar annulus such that the two flux collector 
branches (20b, 21b; 41b, 42b) are arranged 
with a radial air gap opposite the external and 
internal poles of the multipolar annulus. 30 

4. Device according to Claim 3, characterized by 
the fact that the sensor element (18) is integral 
with a mounting collar (24) which can be 
clipped onto a non-turning part (15). 35 

5. Device according to Claim 4. characterized by 
the fact that the multipolar annulus (12) is 
mounted on a support flange (10) forming part 

of a lateral sealing joint (9) of the rotating 40 
bearing (1), the mounting collar (24) of the 
sensor element (18) being clipped onto the 
non-turning armature (15) of the aforemen- 
tioned sealing joint (9). 

45 

6. Device according to Claim 5, characterized by 
the fact that an additional sealing lip (31) is 
mounted on the support flange (10) and comes 
into contact with a rim (30) of the mounting 
collar (24). 50 

7. Device according to any one of Claims 4 to 6, 
characterized by the fact that a printed circuit 
for processing of the signal (26) is integrated 

into the mounting collar (24) which has more- 55 
over a connection head (29) linked electrically 
to the sensor (19; 39) and permitting the trans- 
mission of the signal produced by the sensor . 


to an external processing unit. 

8. Device according to Claim 1 or 2. character- 
ized by the fact that the multipolar annulus has 
an axial magnetization, the sensor element (18) 
being arranged radially opposite the multipolar 
annulus (12) such that the flux collector 
branches (20b, 21b) are arranged with an axial 
air gap opposite the lateral poles of the mul- 
tipolar annulus. 

9. Device according to Claim 8, characterized by 
the fact that the sensor element (18) is integral 
with a stopper (35) coming to be placed radi- 
ally through a non-turning part (37). 

10. Device according to one of the preceding 
claims, characterized by the fact that the flux 
concentrator elements (20, 21) have a shape 
folded into a U. 

11. Device according to one of the preceding 
claims, characterized by the fact that the sen- 
sor (19) is of the active type such as a Hall- 
effect probe, a magneto-resistor or similar. 

12. Device according to one of the Claims 1 to 10, 
characterized by the fact that the sensor (39) is 
of the passive type comprising one or two 
induction coils {43a, 43b) whose core(s) (40; 
45a, 45b) is (are) opposite the flux concentra- 
tor portions (41c. 42c) of the concentrator ele- 
ments (41 , 42). 

13. Device according to Claim 12, characterized 
by the fact that the two coils (43a, 43b) are 
end to end and are separated by a permanent 
magnet (44) whose poles are in contact with 
the cores (45a, 45b) of the coils, the said coils 
being connected together electrically. 

14. Sensor device for speed of rotation of a turning 
member mounted by the agency of a rotating 
bearing (1) onto a non-turning member, com- 
prising a coder element integral with the turn- 
ing member producing an alternating magnetic 
field by means of a multipolar annulus (12) and 
at least one sensor element (18) integral with 
the non-turning member and arranged opposite 
the coder element with an air gap, the sensor 
element comprising a sensor proper and sev- 
eral magnetic flux concentrator elements asso- 
ciated with the sensor, characterized by the 
fact that the magnetic flux concentrator ele- 
ments (48) are in the shape of a U. the end 
parts of the parallel branches of which con- 
stitute two magnetic flux collector branches 
(46a, 46b), and that the sensor (39) is of the 
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passive type in the form of a coil surrounding a 
part of the concentrator element other than the 
flux collector branches, the multipolar annulus 
(12) being arranged between the two flux col- 
lector branches such that two poles of opposite 
signs are simultaneously and respectively op- 
posite the two flux collector branches. 

16. Device according to Claim 14, characterized 
by the fact that the coil (39) constituting the 
passive sensor is made in the form of an 
annulus whose diameter is substantially iden- 
tical to the diameter of the multipolar annulus 
(12). 

16. Device according to Claim 15, characterized 
by the fact that it comprises several flux con- 
centrator elements (46) arranged on the cir- 
cumference of the coil (39) in such a manner 
that all the concentrator elements cause lines 
of magnetic field of identical sense to circulate 
simultaneously in the coil. 

17. Sensor device for speed of rotation of a turning 
member mounted by the agency of a rotating 
bearing (1) onto a non-turning member, com- 
prising a coder element Integral with the turn- 
ing member producing an alternating magnetic 
field by means of a multipolar annulus (12) and 
at least one sensor element (18) integral with 
the non-turning member and arranged opposite 
the coder element with an air gap. the sensor 
element comprising a sensor proper and a 
magnetic flux concentrator element associated 
with the sensor, characterized by the fact that 
the magnetic flux concentrator element (46) Is 
in the shape of a U, the end parts of the 
parallel branches of which constitute two mag- 
netic flux collector branches (46a, 46b), and 
that the sensor (39) is of the passive type in 
the form of a coil surrounding a part of the 
concentrator element other than the flux collec- 
tor branches, a part of the U-shaped con- 
centrator element (46), other than the collector 
branches (46a, 46b), constituting the core of 
the coil (39), the multipolar annulus (12) being 
arranged between the two flux collector 
branches such that two poles of opposite signs 
are simultaneously and respectively opposite 
the two flux collector branches. 

ia Device according to Claim 17, characterized 
by the fact that the coil (39) constituting the 
passive sensor is wound around a part of the 
concentrator element. 

19. Rotating bearing equipped with a sensor de- 
vice for speed of rotation according to any one 


of the preceding claims. 
PatentansprUche 

5 1. Vorrichtung zur Drehzahlmessung eines um- 
laufenden Bauteiles, das mittels eines WSIzla- 
gers (1) auf einem nicht umlaufenden Bauteil 
gelagert ist, mit einem Geberelement, das mit 
dem umlaufenden Toil fest verbunden ist und 

10 das mittels eines mehrpoligen Ringes (12) ein 

magnetisches Wechselfeld erzeugt, und mit 
wenigstens einem Sensorelement (18), das mit 
dem nicht umlaufenden Teil fest verbunden 
und mit einem Luftspalt gegenOber dem Ge- 

75 berelement angeordnet ist. wobei das Sensor- 

element einen eigentlichen Sensor (19, 39) und 
wenigstens ein dem Sensor zugeordnetes Ma- 
gnetfluBleitelement (20, 21, 41, 42) aufweist, 
dadurch gekennzeichnet, daB es zwei getrenn- 

20 te FluBleitelemente umfaBt, von denen jedes 

einen durch einen Schenkel (20b, 21b, 41b, 
42b) zum Aufnehmen des Flusses verlangerten 
FluBleitabschnitt (20c, 21c, 41c, 42c) aufweist, 
daB der Sensor zwischen den beiden FluBleit- 

25 abschnitten angebracht ist und daB der mehr- 

polige Ring (12) zwischen den beiden FluBauf- 
nahmeschenkeln derart angeordnet ist, daB 
den beiden FluBaufnahmeschenkeIn zwei Ma- 
gnetpole unterschiedlichen Vorzeichens gleich- 

30 zeitig gegenUber liegen. 

2. Vorrichtung nach Anspruch 1 . dadurch gekenn- 
zeichnet, daB der Sensor (19; 39) und die 
beiden FluBleitelemente (20. 21; 41, 42) in 
35 einem gieBfShigen Material vergossen sind, 

wobei die Enden der beiden FluBaufnahme- 
schenkel (20b, 21b; 41b, 42b) nach auBen vor- 
stehen. 

40 3. Vorrichtung nach Anspruch 1 Oder 2, dadurch 
gekennzeichnet, daB der mehrpolige Ring (12) 
eine radiale Magnetisierung aufweist, wobei 
das Sensorelement (18) dem mehrpoligen 
Ring axial gegenGber liegend derart angeord- 

45 net ist, daB die beiden FluBaufnahmeschenkel 

(20b, 21b; 41b, 42b) dem auBeren und dem 
inneren Magnetpol des mehrpoligen Ringes je- 
weils mit einem radialen Luftspalt gegenOber 
liegen. 

50 

4. Vorrichtung nach Anspruch 3. dadurch gekenn- 
zeichnet, daB das Sensorelement (18) auf ei- 
nem Montagering (24) befestigt ist, der auf 
einem nicht umlaufenden Teil (15) verrastet 

65 werden kann. 

5. Vorrichtung nach Anspruch 4, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB der mehrpolige Ring (12) auf 
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einem Tragflansch (10) montiert ist, der Teil 
einer seitlichen Abdichtung (9) des WSIzlagers 
(1 ) ist, wobei der Montagering (24) des Sensor- 
elementes (18) mit dem nicht umlaufenden Teil 
(15) der vorgenannten Dichtung (9) verrastet 5 
Ist. 

6. Vorrichtung nach Anspruch 5, dadurch gekenn- 
zeichnet, da6 eine zusMtzliche DIchtlippe (31) 

auf dem Tragflansch (10) angebracht ist und io 
mit einem Randberelch (30) des Montagerlngs 
(24) in BerOhrung steht. 

7. Vorrichtung nach einem der vorstehenden An- 
sprGche 4 bis 6, dadurch gekennzeichnet, daB 75 
ein gedruckter Signalverarbeitungsschattkreis 

(26) in dem Montagering (24) integriert ist, der 
auBerdem einen mit dem Sensor (19; 39) elek- 
trisch verbundenen AnschluBkopf (29) aufweist, 
welcher die Ubertragung des von dem Sensor 20 
abgegebenen Signals an eine auBere Verarbei- 
tungselnheit ermQglicht. 

8. Vorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch 
gekennzeichnet, daB der mehrpolige Ring eine 25 
axlale Magnetlsierung aufweist, wobei das Sen- 
sorelement (18) dem mehrpoligen Ring (12) 
radial gegenOber [legend derart angeordnet ist, 

daB die RuBaufnahmeschenkel (20b. 21b) den 
lateralen Magnetpolen des mehrpoligen Ringes 30 
jeweits mit einem axialen Luftspalt gegenUber 
llegend angeordnet sind. 

9. Vorrichtung nach Anspruch 8, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB das Sensorelement (18) mit el- 35 
nem Stopfen (35) test verbunden ist, der In 
radialer RIchtung durch ein nicht umlaufendes 

Tell (37) ragend angeordnet ist. 

10. Vorrichtung nach einem der vorstehenden An- 4o 
sprQche, dadurch gekennzeichnet, daB die 
FluBleltelemente (20, 21) eine U-formig gebo- 
gene Gestalt aufweisen. 

11. Vorrichtung nach einem der vorstehenden An- 45 
sprUche, dadurch gekennzeichnet, daB der 
Sensor (19) ein aktlver Sensor ist, z,B. eine 
Hall-Sonde, ein magnetfeldabhangiger Wider- 
stand Oder dergleichen. 

50 

12. Vorrichtung nach einem der AnsprUche 1 bis 
10, dadurch gekennzeichnet, dafl der Sensor 
(39) ein passiver Sensor mit einer oder mit 
zwel Induktlonsspule(n) (43a, 43b) ist. deren 
Kern(e) (40; 45a, 45b) den FluBleitabschnitten . S6 
(41c, 42c) der Leitelemente (41. 42) gegenOber 
liegt (llegen). 


13. Vorrichtung nach Anspruch 12, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die beiden Spulen (43a, 
43b) hlntereinander angeordnet und durch ei- 
nen Permanentmagneten (44) voneinander ge- 
trennt sind, dessen Magnetpole mit den Ker- 
nen (45a, 45b) der Spulen in BerGhrung ste- 
hen. wobei die Spulen elektrlsch miteinander 
verbunden sind. 

14. Vorrichtung zur Drehzahlmessung eines um- 
laufenden Bauteiles, das mittels eInes Walzla- 
gers (1) auf einem nicht umlaufenden Bauteil 
montiert ist, mit einem Geberelement, das mit 
dem umlaufenden Teil fest verbunden ist und 
das mittels eInes mehrpoligen Ringes (12) ein 
magnetlsches Wechselfeld erzeugt, und mit 
wenlgstens einem Sensorelement (18), das mit 
dem nicht umlaufenden Teil fest verbunden 
und mit einem Luftspalt gegenOber dem Ge- 
berelement angeordnet ist, wobei das Sensor- 
element eInen elgentllchen Sensor und mehre- 
re dem Sensor zugeordnete MagnetfluBleltele- 
mente aufweist, dadurch gekennzeichnet, daB 
die MagnetfluBleitelemente (46) jewells in Ge- 
stalt eines U ausgeblldet sind, bei dem die 
Endabschnitte der parallelen Schenkel zwel 
MagnetfluBaufnahmeschenkel (46a, 46b) bil- 
den, und daB der Sensor (39) als passiver 
Sensor in Gestalt einer Spule ausgeblldet ist, 
die ein von den FluBaufnahmeschenkeIn ver- 
schiedenes Tell des Leitelementes umgibt, wo- 
bei der mehrpolige Ring (12) zwischen den 
beiden FluBaufnahmeschenkeIn derart ange- 
ordnet ist, daB den beiden FluBaufnahme- 
schenkeIn zwel Magnetpole unterschledllchen 
Vorzeichens glelchzeltig gegenOber llegen. 

15. Vorrichtung nach Anspruch 14, dadurch ge- 
kennzeichnet. daB die den passiven Sensor 
bildende Spule (39) in Form eines Rings aus- 
geblldet ist, dessen Durchmesser ungefahr 
gleich dem Durchmesser des mehrpoligen 
Rings (12) Ist. 

16. Vorrichtung nach Anspruch 15, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB sle mehrere FluBleltelemen- 
te (46) aufweist, die auf dem Umfang der Spu- 
le (39) so angeordnet sind, daB alle Leitele- 
mente magnetische Feldlinien gleicher RIch- 
tung innerhalb der Spule sich gleichzeitig aus- 
brelten lassen. 

17. Vorrichtung zur Drehzahlmessung eines um- 
laufenden Bauteiles, das mittels eines WMIzla- 
gers (1) auf einem nicht umlaufenden Bauteil 
montiert Ist. mit einem Geberelement, das mit 
dem umlaufenden Teil fest verbunden ist und 
das mittels eines mehrpoligen Ringes (12) ein 
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magnetisches Wechselfeld erzeugt. und mit 
wenigstens einem Sensorelement (18). das mit 
dem nicht umlaufenden Teil test verbunden 
und mit einem Luftspalt gegenOber dem Ge- 
berelement angeordnet ist, wobei das Sensor- s 
element einen elgentllchen Sensor und ein 
dem Sensor zugeordnetes MagnetfluSleltele- 
ment aufweist, dadurch gekennzeichnet, da8 
das MagnetfluBleitelement (46) In Gestalt eines 
U ausgeblldet Ist, bel dem die Endabschnitte io 
der parallelen Schenkel zwel MagnetfluBauf- 
nahmeschenkel (46a, 46b) bilden. und daB der 
Sensor (39) als passiver Sensor in Gestalt ei- 
ner Spule ausgeblldet Ist, die ein von den 
FluBaufnahmeschenkeIn verschiedenes Teil is 
des Leitelementes umglbt, wobei ein von den 
Aufnahmeschenkein (46a. 46b) verschiedenes 
Teil des U-formigen Leitelementes (46) den 
Kern der Spule (39) bildet. und wobei der 
mehrpolige Ring (12) zwischen den beiden 20 
FluBaufnahmeschenkeIn derart angeordnet ist, 
daB den beiden FluBaufnahmeschenkeIn zwei 
Magnetpole unterschiedlichen Vorzeichens 
gleichzeitig gegenUber liegen. 

25 

18. Vorrichtung nach Anspruch 17, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die den passiven Sensor 
bildende Spule um ein Teil des Leitelementes 
herum gewickelt ist. 

30 

19. Walzlager, das mit einer Vorrichtung zur Dreh- 
zahlmessung nach einem der vorstehenden 
AnsprUche ausgerOstet ist. 
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FIG.3 FIG.4 
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